
Le problème de la régulation (ou stabilisation) d'un 
système peut être facilement compris à l'aide de 
l'expérience classique du balai que l'on veut faire 

tenir sur son doigt. On met le balai à la verticale sur 
son doigt. Si on ne bouge pas le doigt, lentement puis 
plus rapidement, le balai va s'éloigner de la verticale et 
finira par tomber, ceci parce que l'équilibre est instable. 
Pour éviter que le balai ne tombe on bouge le doigt en 
fonction de la position et de la vitesse du balai pour 
empêcher le balai de tomber. On applique au balai 
un "feedback" (la force appliquée par le doigt sur le 
balai) de façon à rendre stable un équilibre instable en 
l'absence du feedback.

On décrira d'abord quelques moments importants de 
l'histoire de la régulation des systèmes. On donnera 
en particulier quelques exemples de régulateurs et on 
montrera quelques apports des mathématiques sur ce 
sujet. On terminera par une application récente à la 
régulation de la rivière La Sambre. 
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